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システム制御研究室・研究室紹介
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研究室メンバー

卒業生の進路
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システム制御研究室における取組や目標
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システム制御研究室・研究室紹介
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傾動式自動注湯機での流出流量・落下位置制御

注ぐ Pouring
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制振機能付き台車システムの開発

運ぶ Transportation
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全方向移動ロボット製作と制振走行制御

駆ける Mobility
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操る Manipulation

ロボットアーム（産業ロボット・協働ロボット）の運動制御
物体操作・搬送を実現するためのエンドエフェクタ形状設計



9/15System & Control Laboratory, AI Smart Engineering Course, Tokyo Metropolitan College of Industrial Technology

システム制御研究室・研究室紹介
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活動スケジュールの例 緑：ゼミ関連、青：卒研関連、赤：コース関連



11/15System & Control Laboratory, AI Smart Engineering Course, Tokyo Metropolitan College of Industrial Technology

ゼミナールにおける課題や取り組み例

テーマ自由の5分間プレゼン会
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研究報告会・定例ミーティング
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卒業研究テーマについて

◆

◆

◆

◆
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高専外での活動

⚫ 千葉工業大学 未来ロボティクス学科
青木研究室への訪問・見学

⚫ 豊橋技科大・ロボットプロジェクト
研究会参加/オープンキャンパス見学

⚫ 国際ロボット展の参加・見学
（東京ビッグサイトにて）

⚫ 学会講演会や研究シンポジウムでの
学生発表
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ご清聴ありがとうございました！


	スライド 0: システム制御研究室 （伊藤敦研究室）  研究室紹介
	スライド 1: システム制御研究室・研究室紹介
	スライド 2: 研究室メンバー
	スライド 3: システム制御研究室における取組や目標
	スライド 4: システム制御研究室・研究室紹介
	スライド 5: 傾動式自動注湯機での流出流量・落下位置制御
	スライド 6: 制振機能付き台車システムの開発
	スライド 7: 全方向移動ロボット製作と制振走行制御
	スライド 8: ロボットアーム（産業ロボット・協働ロボット）の運動制御 物体操作・搬送を実現するためのエンドエフェクタ形状設計
	スライド 9: システム制御研究室・研究室紹介
	スライド 10: 活動スケジュールの例
	スライド 11: ゼミナールにおける課題や取り組み例
	スライド 12: 研究報告会・定例ミーティング
	スライド 13: 卒業研究テーマについて
	スライド 14: 高専外での活動
	スライド 15

